UTERY 16:30 - 20:00 hod

CTVRTEK16:30 - 20:00 hod

DATUM MODUL ZKRATKA HODINA teorie  praxe DATUM MODUL ZKRATKA HODINA teorie  praxe

3. Ginora 1. UVOD UAR 1.-4. 4 0 II." 5.dnora 1. UVOD UAR 5.-8. 0 4
10. unora 2. SENZORY SEN 1.-4. 4 0 12. Gnora 2. SENZORY SEN 5.-8. 0 4
17. Gnora 3. POHONY A AKENT CLENY PAC 1.-4. 4 0 19. inora 4. REGULACE REG 1.-4. 4 0
24. unora 4. REGULACE REG 5.-8. 4 0 26. Unora 4. REGULACE REG 9.-12. 0 4
3. bfezna 4. REGULACE REG 13.-16. 0 4 lll. 5.bfezna 8. VIZUALIZACE Viz 1.-4. 2 2
10. bifezna 8. VIZUALIZACE vIZ 5.-8. 0 4 12. bfezna 8. VIZUALIZACE VIZ 9.-12. 0 4
17. bfezna 9. KOMUNIKACE KOM 1.-4. 4 0 19. bfezna 9. KOMUNIKACE + 11. AUTOMATIZACE KOM+AUT 5.a6.,1.a2. 2,2 0
24. bfezna 11. AUTOMATIZACE SYSTEMU AUT 3.-6. 4 0 26. bfezna 10. PRUMYSLOVE ROBOTY PRO 1.-4. 4 0
31. bfezna 10. PRUMYSLOVE ROBOTY PRO 5.-8. 0 4 2. dubna 10. PRUMYSLOVE ROBOTY PRO 9.-12. 0 4
7. dubna 10. PRUMYSLOVE ROBOTY PRO 13.-16. 0 4 IV. 9.dubna 5. PNEUMATIKA A ELEKTROPNEUMATIKA PNE 1.-4. 4 0
14. dubna 5. PNEUMATIA A ELEKTROPNEUMATIKA PNE 5.-8. 0 4 16. dubna 5. PNEUMATIKA A ELEKTROPNEUMATIKA PNE 9.-12. 0 4
21.dubna 5. PNEUMATIKA A ELEKTROPNEUMATIKA PNE 13.-16. 0 4 23. dubna 6. HYDRAU LIKA HYD 1.-4. 0 4
28. dubna 6. HYDRAULIKA HYD 5.-8. 4 0 30. dubna 6. HYDRAULIKA HYD 9.-12. 0 4
5. kvétna 6. HYDRAULIKA HYD 13.-16. 0 4 V. 7.kvétna 7. PROGRAMOVATELNE AUTOMATY PLC PLC 1.-4. 2 2
12. kvétna 7. PROGRAMOVATELNE AUTOMATY PLC PLC 5.-8. 0 4 14. kvétna 7. PROGRAMOVATELNE AUTOMATY PLC PLC 9.-12. 0 4
19. kvétna 7. PROGRAMOVATELNE AUTOMATY PLC PLC 13.-16 0 4 21. kvétna 7. PROGRAMOVATELNE AUTOMATY PLC PLC 17. - 20. 0 4
26. kvétna 12. MIKROELEKTRONIKA MIK 1.-4. 2 2 28. kvétna 12. MIKROELEKTRONIKA MIK 5.-8. 0 4
2. éervna 12. MIKROELEKTRONIKA MIK 9.-12. 0 4 VI. 4.¢&ervna ZAVERECNA ZKOUSKA ZZK 1.-4. 2 2






