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KUrRzDC : OPERATOR ROBOTICKYCH MECHANISMU

Uréeno pro: stfedni a vysSi Uroven vzdélani

Cil: seznameni se zaklady ovladani robotickych mechanismu
Predpoklady: maturitni vysvédceni, vyucni list

Uplatn éni: zakladni ovladani robotickych mechanismu a jejich adrzba
Obsah:

1. Uplatn éni robot G ve vyrobnim procesu
2. Clenéni manipula énich zafizeni

3. Kinematika robot U
3.1 Posuvné
3.2 Rotaéni

4. Zakladni typy robot

5. Hlediska posuzovani pr amyslovych robot 0 a manipulator G
5.1 Manipula¢ni schopnost
5.2 Pocet stupnu volnosti
5.3 Manipulaéni schopnost bfemene

6. Presnost manipulace

7. Pohony
7.1 Mechanické
7.2 Hydraulické
7.3 Pneumatické
7.4 Elektrické
7.5 Kombinované
8. Prevody
8.1 Ozubena kola
8.2 Sroub a matice
8.3 Ret&zové prevody
8.4 Snekové pFevody
8.5 Planetové prevody
9. Odmeérovaci zafizeni
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4 hodiny
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10. Pracovni chapadla, hlavice 2 hodiny
11. Rizeni robot @ 4 hodiny
12. Soufadnicové systémy robot 4 hodiny
13. Druhy pohybu robot U 2 hodiny
14. Programovani robot 6 hodin
15. Prikazy jazyka Melfa Basic 2 hodiny
16. Programovani robotu RV-2AJ 24 hodin
17. Praktické p Fiklady 10 hodin

Celkem 76 hodin
Metoda: teoreticka a prakticka vyuka na PC

Orienta éni cena: 8.900,- K&

Poznamka: rozsah i obsahovou napln kurzu Ize operativné prizplsobit potfebam firmy
Zpracoval: Ing. AleS Juracka, tel.: 541 427 121, 723 192 770
Zpracovano: Duben 2007

Schvalil: Ing. Ladislav Némec — feditel, v.r.



